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Sistema de 3 cintas controladas por tiempo

e Ter Proyecto 2025

e Preparado en el taller de PLC



Dos motores monofasicos

Presentado en las oficinas de
Phoenix Contact en el congreso del
30 de julio

Un motor trifasico con inversion de
sentido

Vjsualizapién en Web Panel de
Simulacion
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Los motores y sus respectivos controladores



Sistema de llenado de recipientes con cinta

transportadora

e Tres etapas:
- Modelacion, programacion y simulacién de la cinta de llenado
- Modelacién, programacién y simulacion de una segunda cinta con
control de velocidad
- Diseno e implementacion real de la cinta

Punto de partida para practicas del taller de PLC.
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Otros proyectos del laboratorio
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e Automatizacion de “La
Centralita” de la facultad.
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iGracias Por Su
Atencion!
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